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1. �
	������� ��
ก���������	���������!� 

    ��"�#	   ก��
����
�$��%��&���'�ก������'�()���
*ก��!ก�+�$ก)+,
ก�'ก ����                       
   Dynamic Hip Screw 
2. ;�#�)�# ���<�� ��=�ก���
"�#
'>��	����"#��'���?		��(��!���+)��=�@�
!�ก;AB� 

    ��"�#	   ก��C'��������
'�(��<��!�$��ก����ก'�ก������'�()���
*ก��!ก�+�$ก�'ก ����           
   Dynamic Hip Screw                              
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1. $�������� ก��
����
�$��%��&���'�ก������'�()���
*ก��!ก�+�$ก)+,
ก�'ก ���� Dynamic Hip Screw                            
2. �	)	�#��"%�� �����ก��  4 �'� (�'B	����'���� 13 ก�กM�<! 2552 NA	�'���� 16 ก�กM�<! 2552)   
3. �#���/�"��#�$�ก��������#���"%��$���ก��� �����ก�� 

3.1 �#���/��ก%�)#ก��(�� 
)�0�'!�
1��(�� ��	ก����ก2��/��3#)ก�	�/ก���1���	'	(
ก��ก 

ก�+�$ก���;��
+)+,
ก�� �ก�+�$ก������� �'������ �ก�+�$ก���(�D��
+�;*	��	���)?�(����	ก�� 
'����� #�C�ก��C�กก���ก
�! �
+ก������C*�����?���	C�ก#?�'�����? #�C!�ก������C*��
���+�����!���� &���ก� 

ก������C*�;#	��"B#��"�# �
+�
#��
"#�(�D����!��
�B�	�����O���;��
+)+,
ก���� femoral artery �
+ femoral vein 
�)���	��#@��+�*#<C�กก��)$D�)���
"#� CA	N"#�� ���"�#	)��<'D����$��%��C+��#	&���'�ก������CE'� ก���'กJ� ก��
����
 
#���	N$ก��#	 �����*� N��&���'�ก���'กJ��
+ก��
����
&!�N$ก��#	��"#
�����C+!��
�)���ก��;AB�&��@���
'	 ���� ก��
�����"B#�;��)$�ก�+�$ก   ก�+�$ก&!����(non-union) (���
�#'�<�� �
+ก�+�$ก�������$� (mulunion) WA�	ก������CE'�,�< C�ก
ก��W'ก��+�'��ก������C*�;#	 ก��&���'�#?�'�����?����?���	!�ก��"#��#� C�กก�����C���	ก���$��%��C+!�)������)�	
#�ก���C*���� ;�;��	�������C*�C+�$)'B�
	 �����O���;�(���+�'�;�����C+��! ก�����C��	�'	)������
����!�
ก�+�$ก�'ก  ()?C����  ��!X���#	�
+<O+, 2551:214) 


)�0�'�%�#�")�  �!"�#ก�+�$ก�'กC+!��
"#�##กC�กก�+�$ก�
+��"B#��"�#���&���'�#'����� ���(�������O���ก�+�$ก�'ก
�ก��ก�#��
"#� (hematoma) �
'	C�ก�'B�C+�ก��;���ก�� 2 #���	
��#!\ก'�<"# �ก�����	��;#	 fibrin @��(������O���!�
�
"#�##ก ���(���ก��ก�#��
"#��;*	�?�!ก�+�$ก����'ก&�� 
�ก��)���	�)���
"#�I#��
+ก�����	�'�;#	 fibroblasts �� �
C�����!�ก  

ก��#����&�) &��C�กก��W'ก��+�'��NA	)����?;#	ก������C*� �
"�#��+�!��<��!�?���	;#	ก������C*� �
+ก
&ก
ก������C*� ���C�������
@���#ก �$<��!)'B���"#���;#	;� 
'กJO+ก���!?��;����"#ก�	##ก;#	;�  �
+���
)��<'D<"# �
�#*กW���Kก�+�$ก)+,
ก�
"�#�#ก
'กJO+�
+�������	;#	ก�+�$ก����'ก 

ก����ก2� 

1. Conservative methods �� ���=�ก���'กJ�ก�+�$ก�'ก����ก��&!�����'� (Closed reduction) ,��ก��C'�ก�+�$ก����'ก(��
�;�������!�������	���! �
+(��#�'��+�'B�#�$����	\ (immobilize) ����ก��()��Ib#ก (cast) �
"�#�#ก�����;#	ก�+�$ก��#&�  

2. Operative methods  �� �ก���'กJ�ก�+�$ก�'ก������=�ก������'��
"�#C'�ก�+�$ก(���;����� (Open reduction) �!"�#(����=�
��ก&!�&���
 �
+��!��"#�A	)�������'ก(��#�$����	�����<�"�#	(����	##�K,=�d��ก)K ���� plate, nail ��"# screw  

3. Rehabilitation ก��fbg�f$)!��N@�
���	ก���$��%��@���
'	ก�+�$ก�'ก WA�	<�����(��'������)�!��Nก�+���&�� 
�
'	C�ก&���'�ก��C'�ก�+�$ก)�������'ก�;������
��   
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3.2 �"��"
)����������������ก��
)�����/��3#)"%������ก���������'����4ก���ก�	�/ก'	(
ก��ก$��� 

Dynamic Hip Screw 
�$��%�����!��'�ก������'����
+���
���!������hD����	)?;@�
�����ก���	ก'� �'B	��	���	ก��  C��(C  #��!OK

�
+)'	<!  
����
��#	����'���#	)�!��N��+�!�� ��	���(��ก��
����
&��#���	N$ก��#	�
"�#(���$��%��
�
#�@'��
+�i#	ก'�@��+���กW�#����#�C�ก��;AB�&��  ก��
����
�$��%�����!��'�ก������'�C'�ก�+�$ก�
+()�
��
*ก�A���!ก�+�$ก)+,
ก�'ก���� Dynamic Hip Screw ���	##ก�� � 3 �+�+ <"# 

3.2.1 ก��
)����ก���ก��������(�)�#�����%� 
ก�� �����!�$��%��ก�#�����'� �
"�#��+�!��)@�
�$��%����	���	ก���
+C��(C (��<����+�����"�#	ก��

�j��'���'�ก�#�����'� ;O+����'� �
+�
'	����'� #=����NA	<��!C���� �(�ก��	��B���
+#������	��ก�?ก
�����
"�#�����!
��#!(�ก��&���'�ก���+	'�<��!�$�)Aก���<��!)+#�����	ก��ก�#�&���#	����'�  ��+�����"�#	
ก���$�
�i#	ก'�&!�(����
�����"B# �$�
���<��!)+#����#	����'� ����	 ,<!&f �<�"�#	C�B&ffi�C'������!
�<�"�#	!"# �<�"�#	(�� �
+#?�ก�OK���	 \ ���(��(�ก������'�(��<��N����
��	
# �
+
��#!(��	��&��#���	!� 
��+)��=�@�
 C'������!#?�ก�OK
��XJ���(��(�ก������'� ���� �N��#)����	�'�
! (Mobile Air Drill) �
+
�<�"�#	 fluoroscope  

3.2.2 ก��
)����1�	������(�)�#�����%� 
����!�!"�#�����$��%��!�NA	��#	����'� �
+)�B�)?��!"�#����$��%��NA	��#	
'กfbg� ,��(��ก��
����
(�

�+�+����'� ������=�ก���j��'����!��������	&�� ��!<��!��#	ก��;#	�$��%�� �
+��!<��!�$� �'กJ+ 
��+)�ก��OK;#	��!����'� WA�	!�ก����'���
������!<��!��!�+)! !�ก���'�)��(C�ก��hD���E
�+����&��
#���	N$ก��#	�
+��!�+)! �'���#���?ก��OK �
"�#(��ก������'����������#&� �
+�)�*C)�B�
	����<��!
�������#�(���
������!�+)! �ก���
����#�$��%���
+��!	�� 
��#!�'B	
	�'��Aก���	�� ก����
������
	;O+
����'�(��
+�#��� N$ก��#	 ����(��)�!��N�$�
�$��%��&��#���	��#��"�#	 �+����	
����
��#	����'��
+
����

��+C���#�$��%��(�;O+����!����'� ��!
����
��#	����'� ��+ก#�����
����
)�	�<�"�#	!"#����'� �
+

����
������������������$�
<��!)+��ก�#��#ก C+�����!��#	����'� �
+#?�ก�OK���	 \ �����#	(�� ���� 
����	����'� ,<!&f����'� �<�"�#	�$��
"#��
+;#	��
� �<�"�#	C�B&ffi� �N��#)����	
! WA�	C���� ���#	(��(�
ก������'� �'	�'B���!
����
��#	����'�N"#����� ��?<<
���!������)��<'D���	(�ก���������'� �
��+�� ���!���
����(��ก������'��������&�&��#���	!���+)��=�@�
 ก���j��'��	������<��!�����D !�<��!�$� <��!�;��(C(�
�
'กก���
+�j��'��	��&��N$ก��#	��!��<��<���XC�ก��"B#WA�	�� ��
'ก)��<'D;#		��(���#	����'�  ก��
�j��'���'�;#	
����
)�	�<�"�#	!"#����'�C+��#	<���A	NA	�
'ก���XC�ก��"B##�$��
#���
� �
'ก(�ก��)�	
�<�"�#	!"#��!�
'ก���XC�ก��"B# �'	��B �<�"�#	!"#���!�<!<��)�	(��#�$�(�
'กJO+�
#�@'��'B	�$�)�	�
+�$�(�� ���� 
!������'��<�"�#	!"#�'��&���
�)�	(���
��K<��)�	���!�;��(�#?�	!"#�
��K(�
'กJO+���C+(��&���'��� ,���
��K
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&!���#	�!?���
����!"# �<�"�#	!"#����
��K)�	<"���#	�ก*�;AB���	��N���'���,���E
�+�<�"�#	!"#���!�<!��"#!�
�B����'ก!�ก��*����<��!)+#���<�"�#	!"#�?ก<�'B	ก�#�C'���	&��������! �
"�#<��!
��#!(�ก��(���
+)+��ก
�����*�(�ก������(��<�'B	��#&� �<�"�#	!"#���)'!�')ก'�)��	����bg#� ���� ��#	 <����ก&�����	��ก �� � � � !
ก���������ก������'��
#���
��
"�#��	���ก��(���<�"�#	!"#
��	���� �
"�#(��ก������'�����"���'����?ก��OK 

3.2.3 ก��
)�����/��3#)����������(�)�#�����%� 
ก��
����
�$��%���
'	ก������'�����!���C�ก�+�+��
�����<
"�#������$��%��C�ก��#	
'กfbg�!�NA	�Aก�$��%��

@���
'	ก������'��)�*C)�B�
	  ก����+�!���+�'�<��!�$�)Aก�'�(��+�+��ก�
'	ก������'� �i#	ก'�ก��
�����;#	
#?O�@$!�;#	���	ก�� C'�����#� (��#�$�(�������)?;)��� �ก;�;��	����������'�)$	�
*ก��#��
"�#�
��!ก��&�
������
"#� 

�#�ก����!;#	��
����'� ��+�!��)@�
��� ก��&�
������
"#��
+ �#�ก��'� �����O���C'����WA�	#�C���(���ก��
@��+���กW�#�C�กก��C'����&�� ���� �����'	�
+��"B#��"�#�����O;�N$กก�!�,#ก�)���(��;���
"#��
+��"B#��"�#��� �$�

�i#	ก'�)���+����
"#�&!�(���
"�#��
?� �
+���C)#�ก�����	��;#	)���
+;���+����
"#������d����	���
+�$�
�+����
"#�
	;��&���� )'	�ก�#�ก����
������
	�
+ก���ก��@��+���กW�#����	\ @���
'	ก������'����)��<'D &���ก� 
)'	�ก�
'กJO+ก�����(C �'�)'DD�O��
 ���C�$@��+W�������"�#�?�� �����'	 )'	�ก�
'กJO+)� C�����;#	)����
����
##กC�ก��
 �
"�#��+�!��@��+�ก�
"#��
+�*#ก   ก��<'�	;#	�B���h))��+(�ก�+�
�+�h))��+ )'	�ก�)� C�����;#	
�h))��+  )'	�ก�<��!����ก��;#	��
����'� ���� 
'กJO+��! ��	 ��#� ��� �$�
(���$��%��&���'����j����+�+��!
���ก���'กJ��
"�#�i#	ก'���
����'�!�ก��#'ก�)������"B#  ��+�!���+�'�ก����� �
+������<��!�C*����(��+�+ 48 
�'��,!	��ก�
'	ก������'� �
"�#��+ก#�ก��
�C��O�(�����ก���� ก���$�
����C��(C 
$�<?� �
+�����#D���(���;�������!
�$��%��ก��)#��
+��+����ก����ก'�ก���j��'���'�;O+���#�$�,�	
����
�
+;O+#�$�������� C�ก�+�'�	�$��%��ก
'�����
�
+ก
'�!����C��!�'����,�	
����
�
"�#��+�!���
ก���'กJ� ��ก)�!��N(��ก��
����
&����!�+)!N$ก��#	�
+
<�#�<
?!�'B	�������	ก�� C��(C #��!OK �
+)'	<! �
#�C�����(���$��%��fbg�f$)@�
�
+ก
'�&�#�$�(�)'	<!&����
��!"#����! 
4. '���'��	' ���C1����������	1������ก��� �����ก�� 

ก�+�$ก)+,
ก�'ก�� ��hD�����
���#��'B	(��$�)$	#��?�
+(��?<<
�'��&�WA�	)���(�D�!'ก�ก��C�ก#?�'�����? 
ก���'กJ�ก�+�$ก)+,
ก�'ก��=���A�	<"# ก������'�()���
*ก��!ก�+�$ก)+,
ก�'ก���� Dynamic Hip Screw 
WA�	�� �,
�+��!ก�+�$ก���##ก���!��
"�#(��(� Trochanteric fractures �
"�#�A�ก�+�$ก����'ก)#	��B��
+(��
�ก��ก���
"�#�;#	��B�ก�+�$ก����'ก�;��!�#'����ก'� ,��()� screw �;��&�(� femoral head �
+)�!(� plate ���!� 
barel �$��%��#�C!�@��+���กW�#��ก��;AB�@���
'	ก������'� ���� ก
��!��"B#
�� ;�#����;*	 ก�+�$ก�������$� 
��ก�$��%��&!�)�!��N�j��'����@���
'	ก������'�&��#���	N$ก��#	 �'B	��B#�C��"�#	!�C�ก�$��%��;��<��!�$� 
<��!�;��(C(�ก���j��'����ก�#�����'��
+�
'	����'����N$ก��#	 #'�)�	�
(���$��%��WA�	&���'�ก������'�()���
*ก
��!ก�+�$ก)+,
ก�'ก���C�������##กC�ก,�	
����
!�,#ก�)�)"�#!;#	;�#)+,
ก��*�ก����ก���� �ก��
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)�B���
"#	<��(��C���(�ก���'กJ�;#	�$��%���#	�
#�C�)�B���
"#		���+!�O(�ก���'กJ�
����
,��&!��ก��
��+,���K)$	)?� CA	C���� �#���	���	����
��K�
+
����
�$�(��ก���$�
�'กJ���#	(��ก���'กJ�����'�&��<��N���
)!�$�OK �
#�C�ก���$�
(��ก��
����
�
'	����'��
"�#(���$��%��fbg��'�&����*� 
 1������ก��� ��������  ��� 

1.XAกJ�XAกJ����<�� �oJM��ก����ก'�ก�+�$ก)+,
ก <��!�!�� #?�'��ก��OK )����? ����ก���'ก #�ก���
+#�ก��
�)�	�
+�����!;�#!$
�ก����ก'�ก��
����
�$��%��C�ก����� �
+�#ก)������ก�� 

2. �
"#ก��"�#	������)�(C�
+
�#�$��)!# �
"�#�� ���+,���K��#�$�!��'����ก���
+�����	�� ก�O�XAกJ�<"#�$��%��
���&��#��? 14 �p �
;���@���#ก 31330/52 �
;���@��(� 12447/52   &���'�ก������CE'�ก�+�$ก)+,
ก;���'ก �
+
�
��K��	���ก������'�()���
*ก��!ก�+�$ก)+,
ก�'ก ����Dynamic Hip Screw�'���� 13 ก�กM�<! 2552 ��
� 19.00 
��t�ก� �+����	���#�$�(�<��!�$�

�!��hD�� 11 ;�#   �?ก�hD��&���'�ก���ก�&;�!�&� 

3. (��ก�+���ก��
����
(�ก�������!;�#!$
�
"�#��+�!��@��+)?;@�
;#	�$��%�� ก������CE'���	ก��
����
 
ก����	�����	ก��
����
 ก���j��'��ก��
����
 �
+ก����+�!���
 �
"�#(��ก���j��'��ก��
����
�� �&�#���	!�
<?O@�
�
+���
?��i��!��(�ก���'กJ�@��+)?;@�
;#	�$��%�� 

4. �����!)N���;#	�$��%��ก�+�$ก�����O)+,
ก�'ก����'กJ�����ก��C'�ก�+�$ก(���;����� �
+()���
*ก�A���!;#	
,�	
����
�C��Dก�?	��+���'กJK �p 
.X. 2550 - �p 
.X. 2552 C�ก��#	)N���;#	,�	
����
�C��Dก�?	��+���'กJK �����
����	��"B#��@�<�oJM� �
+ก�O�XAกJ��E
�+��� )�?��hD��ก��
����
 ����	��!<��!)��<'D 

5. ���;�#!$
�'B	�!�!������!�� ��#ก)�� �
+���&���AกJ��$���	<?O�?>� �
"�#���C��������<��!N$ก��#	 
�
+<��!��!�+)!;#	�
	�� 

6. ���C)#�ก�#�
�!
K�
+�
'	
�!
Kก�#�����)�# 
5. �/���#�� �����ก��               

u&!�!�v 
6. '�#�1�����"%��/��'����*��/��F�����  �$�;#�'�ก����+�!���� ��$��j��'����#�
+  100 
ก��%GHก2� )�?�ก�O�XAกJ��$��%���E
�+��� 

�$��%�����&��#��? 14 �p &���'�#?�'�����?�NC'ก�������K��;O+����;��!N�� &!�)
� ���)+,
ก;�� �"� ����
&!�&�� �;���'�ก���'กJ����,�	
����
��JM�K�$�O+ �
�#*กW���K
�ก�+�$ก)+,
ก;���'ก��#	����'����!��hD������
<��(��C��� CA	N$ก)�	�'�!��'กJ����,�	
����
�C��Dก�?	��+���'กJK��!)��=�wก���'กJ�   �
��K�'�&���
"�#�'กJ�����Aก
X'
�ก��!ก�+�$ก����'���� 13 ก�กM�<! 2552 �
+��	���ก������'�()���
*ก��!ก�+�$ก)+,
ก�'ก ����Dynamic 
Hip Screw�'���� 13 ก�กM�<! 2552 ��
� 19.00 ��t�ก�  �
;���@���#ก  31330/52  �
;���@��(� 12447/52   )@�
�$��%��
;O+�'�&��(�<��!�$�
 �$��%���$�)Aก�'��� 
$�<?��$���"�#	 !�)��������กก'	�
�)�	#�ก���C*����  )+,
ก�
+;�;��	;��
��!&!�&�� )'DD�O��
��ก�'�  #?O�@$!�ก�� 37 #	X��W
�W��)  #'���ก������;#	�'�(C 109 <�'B	��#���� ก�����(C 20 
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<�'B	��#���� <��!�'�,
��� 130/80 !�

��!����#� �+�'�<��!�C*��������ก'� 8 <+��� )@�
���	ก���'��&�  
�$����	�#!)$	 ��������	  
ก����ก2�ก��������� �'���� 13 ก�กM�<! 2552 ��
� 15.30 ��t�ก� 

- )�	�
"#�)����'����C�'��!*��
"#� (CBC) ���C��@��+@$!�<?�!ก'��ก
��#	 (Anti-HIV) )�	���C@�
N����'	)�
���	#ก �
ก�����C�
"#� 
� WBC 15.02 x103cell/cumm Hct 42.1% Hb 13.1g/dl �
ก�����C ANTI-HIV 
Negative �
ก�����C@�
N����'	)����	#ก�ก��  

- 	��B���
+#������	��ก�?ก����C�<�� 8 �'��,!	 �'�)'DD�O��
�?ก 6 �'��,!	 (��)���B�� 5%D/N/2 1,000 
!�

�
�������;����	�
#��
"#����#'��� 100 !�

�
�����#�'��,!	 ()�)��)���h))��+ ���<��!)+#�����	ก��
ก�#�&���#	����'�  C#	�
"#� (Pack red cell) 2 �$��� �����! Cefazolin 1 ก�'! &���#	����'�   

ก����ก2����������� �'���� 13 ก�กM�<! 2552 ��
� ��
� 20.50 ��t�ก� 

 -(��)���B�� 0.9% NSS 1000 !�

�
��� ����;����	�
#��
"#���� #'��� 100 !�

�
�����#�'��,!	 (�� Tramal 50 
!�

�ก�'! �;����	�
#��
"#���� ��
�����?ก 6 �'��,!	  �'��Aก���!�O�
"#����<'�	<��	(���
����'�C�ก;�� Redivac 
drain (�� Cefazolin 1 ก�'! �?ก 6 �'��,!	 C����� 2 <�'B	 �
'	C�ก�'B�(�� Dicloxa 500 !�

�ก�'! �'���+���<�'B	
+ 1 
�!*� 3 ��
� �
'	#����(�� Paracetamol 500 !�

�ก�'! �'���+���C����� 2 �!*� �!"�#!�#�ก����� �?ก 6 �'��,!	 
(�� Brufen 400 !�

�ก�'! �'���+���<�'B	
+ 1 �!*� �'�
+ 3 <�'B	 �
'	#���� 

(��ก��
����
�'B	ก�#�;O+ �
+�
'	 (��+����	����'��$��%��&��(�<��!�$�
 
��hD����	ก��
����
(�
�$��%�������B�'B	����+�+ก�#�����'�C�NA	@���
'	����'�!��'	��#&���B 

 
ก��
)�����/��3#)ก���������(�'���� 13 ก�กM�<! 2552 ��
� 17.00) �'	��B 

�JC��"%�  1 �$��%��&!�)?;)������)+,
ก;���"�#	C�กก�+�$ก)+,
ก;���'ก  
�'�N?��+)	<K : �
"�#<
��<��!�C*������"#�$��%��)?;)���;AB�#�ก�����
�
	 

ก�Cก��!ก��
����
 : �$�
C'����(��#�$�(�����#��	�� ;����ก�	##ก�
*ก��#� �
������&!������"#	#   
��+�!���
  �'���� 13 ก�กM�<! 2552 ��
� 19.05 �. ���;�
�
	 �+�'�<��!�C*���� 6 
�JC��"%� 2  �$��%��!�<��!
��#	(�ก�����ก�C�'����+C���'��������#	 ��"�#	C�กก�+�$ก���;�;���'ก �
+N$ก

C��ก'�ก���<
"�#�&��  
�'�N?��+)	<K : �$��%��)?;)����
+)�!��N���ก�C�'����+C���'��������#	��	)��� 
ก�Cก��!ก��
����
 : #=����(���$��%���;��(C@��+ก���C*��%�� ���ก���'กJ�
����
 �
+)�	�)��!�$��%��(��

��'��'�(��&��ก'�)@�
ก����
������
	������(�ก����������������+C���'� 
��+�!���
  (�'���� 13 ก�กM�<! 2552 ��
� 19.05 �.)  �$��%�����ก�C�'����+C���'��������#	&����	)����
+!�<��!


����!(�ก��������ก
��!��"B# �
+;�# 
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�JC��"%� 3   �$��%�����กก'	�
��"�#	C�ก<��!�<����C�ก#?�'�����? �
+;��<��!�$�(�ก���j��'���'�ก�#��
+�
'	
����'� 

�'�N?��+)	<K : �$��%��<
��<��!���กก'	�
�
+!�<��!�$� <��!�;��(C�ก����ก'�ก������'� ก���j��'���'�ก�#�
�
+�
'	����'� 

ก�Cก��!ก��
����
 : #=����
'กJO+�
+�)�	�$�@�
ก���'ก;#	ก�+�$ก�
+ก��()���
*ก��!ก�+�$ก���� 
Dynamic Hip Screw 
��#!;'B��#�ก������'�(���$��%���;��(C
#)'	�;� #=����NA	ก���j��'���'�ก�#� ;O+ �
+�
'	
����'�(������<����\
#)'	�;� 

��+�!���
  (�'���� 13 ก�กM�<! 2552 ��
� 17.30 �.)�;��(CNA	@��+ก�+�$ก�'ก �
+<��!C���� �(�ก������'�
)�!��N�#กก���j��'���'�ก�#��
+�
'	����'�&��N$ก��#	  �#ก)@�
;#	�$��%�����C+&��
��
'	C�ก����'�&��!������	
��#�<
��;AB��
'	&���'�<����+��� ��+�!���
   

 
ก��
)����1�	������ (�'����13 ก�กM�<! 2552 ��
� 18.50 �. ) 

�JC��"%� 4 �$��%���)���	��#ก���ก��@��+���กW�#�C�กก��C'���� Fracture table  ���� ����C*������O#�'��+�
X
�
+�)����+)�� pudendal C�กก��ก��'�;#	�#�?�!��! (Countertraction post)  

�'�N?��+)	<K : �
#�@'�&!��ก��@��+���กW�#�C�กก��C'��������'� 
ก�Cก��!ก��
����
 : �����!#?�ก�OK(��
��#!ก�#�C'�����$��%�� ���� f#	�B�� ����?�! \&���#	�'���!�?%!ก�+�$ก

�?ก)���;O+C'����������	 fracture table  
��+�!���
 (13 ก�กM�<! 2552 ��
� 20.25 �.) �$��%��)�!��N#�$����	C�ก������'��)�*C)�B� ก��&�
������
"#�

�����O�
��!"#�
�������� �
������&!���! �����'	#?�� <
����
C��
'	����&��)!����)!# &!�
��#���	��!�?%!
ก�+�$ก�
+&!�
�ก������C*�;#	�+����+)�� �
+ก
��!��"B# 
 �JC��"%� 5 �$��%���)���	��#ก���*#<C�กก���)���
"#�;O+����'� 

 �'�N?��+)	<K : �
"�#�Ii��+�'	�
+�i#	ก'�ก���ก��@��+�*#<C�กก���)���
"#�;O+����'� 
 ก�Cก��!ก��
����
: ��+�!��<��!�$�)Aก�'��
+�'�)'DD�O��
 )'	�ก�#�ก���
+#�ก���)�	;#	
@��+�*#<&���ก�����W�� ��	"�###ก �'���*� ��)$��! O2 cannula 3 
�����#���� �
+�����!<��<��!#��!�'�;#	
���!�O##กW��C�(��
"#� (O2 saturation) �$�
ก��&���'�)���B��#���	
#�
��	��	�
#��
"#������!
���ก���'กJ� 

��+�!���
  (13 ก�กM�<! 2552 ��
� 20.25 �.)�)���
"#��+����	����'� 100 !�

�
���(�;��)���+���!��
"#�)�
��	)� C����� 20 !�

�
��� ��
���	�� &!�!��
"#�WA!����d���
 �'�)'DD�O��
�ก�� #?O�@$!� 37.0 #	X��W
�W��) 
<��!�'�,
���#�$�(����	 110/70 � 145/80 !�

��!����#� ��
C� 70-98 <�'B	��#����  ���(C 18 -20 <�'B	��#����  <��!
#��!�'�;#	##กW��C�(��
"#���	  98-100 ��#�K�W*��K  
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ก��
)��������������  (�'���� 13 ก�กM�<! 2552 ��
� 19.35 - 20.20 �.) 

�JC��"%�  6 �$��%���)���	��#ก���ก��@��+���กW�#���"�#	C�ก&���'����+	'�<��!�$�)Aก��	��#	�B��&;)'��
'	  
�'�N?��+)	<K : �Ii��+�'	�
+�i#	ก'�ก���ก��@��+���กW�#�C�ก&���'����+	'�<��!�$�)Aก��	��#	�B��&;)'��
'	 
ก�Cก��!ก��
����
 : �����!��)#��+�'�ก�����
+�+�'�<��!�$�)Aก�'� �+�+��ก�
'	ก������'� �'��
+

�'��Aก)'DD�O��

��#!�'B	)'	�ก�#�ก������ก�� ��+���(���#����#���	��#� 8-12 �'��,!	 ���!
?ก�'�	 �i#	ก'�
ก��&�
##ก;#	�B��&;)'��
'	C+���(���ก��#�ก�� ���X��J+ <��!�'�,
�������&��  

��+�!���
 (13 ก�กM�<! 2552 ��
� 20.25 �.) )'DD�O��
�ก���
+<	���<��!�'�,
��� 110/70 � 135/80 
!�

��!����#� #'���ก������;#	�'�(C70-95 <�'B	��#���� #'���ก�����(C18 -20 <�'B	��#���� <��!#��!�'�;#	
##กW��C�(��
"#���	 100 ��#�K�W*��K 

�JC��"%�  7  �)���	��#ก���ก��@��+#?O�@$!�ก������@���
'	����'� 
�'�N?��+)	<K : &!��ก��@��+#?O�@$!�ก������@���
'	����'� 
ก�Cก��!ก��
����
 : �$�
(��&���'�<��!#�#?�����������!
!��#� (bair hugger)  
��+�!���
(13 ก�กM�<! 2552 ��
� 20.25 �.) #�ก������)'�����&� �
��!"# �
������#?��;AB� �'�#?O�@$!�ก��
�'�&�� 37.1 #	X��W
�W��)  
�JC��"%� 8  �$��%���)���	��#ก�������"B#��
����'� ��"�#	C�ก!�ก������C*�;#	��"B#��"�#�����O�����'	C�กก�����

����'�()���
*ก��!ก�+�$ก)+,
ก;���'ก ���� Dynamic Hip Screw���(��!�ก���?ก�?ก;#	��"B#,�< 
�'�N?��+)	<K : �$��%��&!��ก��ก�������"B#�����
����'� 
ก�Cก��!ก��
����
  : ��+�!��ก�������"B#�
+<��!����ก��;#	��
����'�,��ก���'�)'DD�O��
�?ก4 �'��,!	 

)'	�ก�#�ก���
+#�ก���)�	;#	ก�������"B#�����
����'� &���ก� &;�����)'�� ��
!�
'กJO+��!��	 ��#� )��	;'��
'�	
����+���##กC�ก��
!�ก
�����!*��
+)�����ก�� (�����j�����+��!���ก���'กJ�;#	�
��K  

��+�!���
  (�'���� 14 ก�กM�<! 2552 ��
� 15.00-16.00 �.)&!�
�#�ก��;#	ก�������"B# �
+<��!����ก��;#	��

����'� �
+#?O�@$!����	ก��#�$�(��กO�K�ก��<"# 36-37 #	X��W
�W��) 

�JC��"%�  9 �$��%���)���	��#@��+ก
��!��"B#
�� �
+;�#����;*	���;�;�� ��"�#	C�ก)@��+�
'	����'����(��ก��
�<
"�#�&��
�
	  

�'�N?��+)	<K : &!�!�;�#����;*	 ก
��!��"B#!�<��!�;*	��	 
��+�!���
 (�'���� 14ก�กM�<! 2552 ��
� 15.00-15.30 �.) �$��%��!�ก
��!��"B#�
+;�#����;*	��	�� )�!�N�<
"�#�&��

�;� ;� ;��	����ก��&����)�!��N������ก
��!��"B#�
+;�#&��#���	N$ก��=� 
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�JC��"%� 10 �$��%��#�C�ก��#?�'�����?��"�#	C�ก!�@��+ก�+�$ก)+,
ก;���'ก ����'���!,
�+&�� �'	��	�'�&!�&�� 
��"�#	C�ก�
��K�'	&!�#�?D��(��
	�B����'ก���;�;��CA	#�C���(��)$D�)��ก����	�'�(�ก���'���������&!��'��'ก���  
 �'�N?��+)	<K :  &!��ก��#?�'�����?ก'��$��%�� 

ก�Cก��!ก��
����
 : )#��$��%��(����������&!��'��'ก��� ,��(����=� Three-point gait �
��+�� ���=�ก���������
��!�+)!ก'��$��%����"�#	C�ก�
��K�'	&!�#�?D��(��
	�B����'ก;��	�������'� 

ก����+�!���
 (�'���� 15 ก�กM�<! 2552 ��
� 15.00-16.00 �.) �$��%��)�!��N����,��(��&!��'��'ก���&��N$ก��=� 
 �
+&!��ก��#?�'�����?ก'��$��%�� 

�JC��"%� 11 �$��%���
+<�#�<�'�;��<��!�$�(�ก���j��'���'��!"�#ก
'�������"�#	C�ก;����+)�ก��OK�
+
<��!�$��ก����ก'�ก���$�
���#	�
+ก���i#	ก'�ก�������"B# 

�'�N?��+)	<K : �$��%��!�<��!�$� <��!�;��(C(�ก���j��'���'��
'	����'��
+�!"�#ก
'�����  
ก�Cก��!ก��
����
 : ��+���ก���$�
���#	�!"�##�$���������
+ก��!����C��!�'�#���	��#��"�#	 
ก����+�!���
 :  �hD����� 1-11 &���'�ก���ก�&;�
���'B	�!� 
�$��%��(��<��!���!!"#(�ก���'กJ�
����
�� �#���	�����(���
ก������'��
+ก���'กJ�
����
!���+)��=�@�
 

���
?�'�N?��+)	<K����'B	&�� �
��K#�?D��(���$��%��ก
'������'���� 16 ก�กM�<! 2552 ��!�+�+��
�(�ก��#�$�
,�	
����
 4 �'� &��(����+����$��%��(�ก���$�
���#	�!"�#ก
'����� ��!NA	ก��)'	�ก�?#�ก�� ����ก�������#	���!�
�
�
��Kก�#��'� )�!��N�j��'����&��N$ก��#	��!<����+����
+)�!��Nก
'�&�(��������ก����!"#��?<<
�'��&�&�� 
7. ��' ���4�1����� 

&��(��ก��
����
(�ก�����ก���$��%������'� ��!NA	XAกJ������!�
+��+�!���
ก��
����
�� ���
� 4 
�'�  ���ก�������!��+�!��)@�
�$��%��ก�#�����'� 1 <�'B	 �
+�����!�����!�
'	����'��$��%�� 4  <�'B	  
��hD��
��	ก��
����
�'B	�!� 14 ;�# �?ก�hD��&���'�ก���ก�&; �$��%��&!��ก��@��+���กW�#�C�กก������'� ก
'�
����&��(��'���� 3�'� �
'	����'� &��(��<����+���(�ก���j��'�����!"�#ก
'�����  �$��%���;��(C�
+)�!��N
�j��'���'�&��#���	N$ก��#	 CA	���(��!��
)'!o�=�w 
8. ก��� �P��$���	()$�Q 

 1.�
"�#�� ���+,���K��#��#	����'�(���� ������	(�ก����	���(��ก��
����
 �$��%�����&���'�ก������'�()�
��
*ก�A���!ก�+�$ก)+,
ก�'ก ���� Dynamic Hip Screw  

2.�
"�#�� ������	��+ก#�(�ก������X	���?<
�ก���	ก��
����
�
+
����
��#	����'����C�(�!� 
3.�
"�#�� ������	(�ก��
'>��<?O@�
ก��
����
��������'� 
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9. �#��)���)�ก  �JC��  ���'�����ก��� �����ก�� 

1.�$��%��#��? 14 �p #�$�(����	�'��?�������#	N$กC��ก'�ก���<
"�#�&�� �
+�$��%��;��<��!�$� <��!�;��(C�ก����ก'�,�<

��=�)@�
;#	,�< �
+���ก���'กJ�
����
 WA�	#�C���(���$��%��&!�(��<��!���!!"#�
+�j��'����!<����+����
'	
����'� C��� �)����?���(���ก��@��+���กW�#��
+ก���'กJ����������ก����ก�� 

2.��#	����'�;�<�<
��?<
�ก����!�<��!�$� <��!�����D(�ก�������!#?�ก�OK �<�"�#	!"#�<�"�#	(��)����'� 
����'�()���
*ก��!ก�+�$ก)+,
ก�'ก���� Dynanic Hip Screw 

3.ก��C'��������'������ �����E
�+ C+!�<��!�?�	��กW'�W�#�(�ก�������!#?�ก�OK)����'�C'���� 
4.ก������'���#	#�X'�<��!�����D ก��(��#?�ก�OK(��
+!�ก����)#�ก�#�(���)!# ��"�#	C�ก#?�ก�OK

�<�"�#	!"#!�C�����C��ก'� ��<��
	 �
+�$�
�
'	(��	��#���	N$ก��=��i#	ก'�ก������?�  
10. 1���'����	 

1.�����$��%��<��!�ก�������!(��<��!�$�ก�#�ก������'��
+�
'	����'� ,��ก��(��#���<����+��� �
+#=����!�
@�
��+ก#� �;��(C	��� ��"#E������,#��"�#	����ก����ก'�,�<;#	�$��%��,���E
�+�$��%�����!�#��?��#� 

2.<��C'�����#ก)������
'���+���ก���j��'���'� �
+ก��)'	�ก�#�ก������ก�����#�C�ก���
'	�$��%��
&���'�ก������'� (���$��%��ก�#�ก
'����� �
"�#(���$��%��&���'�ก���'กJ�#���	N$ก��#	 �
+��#��"�#	#���	!���+)��=�@�
 

3.ก������'�()���
*ก�A���!ก�+�$ก)+,
ก�'ก ���� Dynamic Hip Screw �� ���"�#	W'�W�#� 
����
��#	����'�
C���� ���#	!�<��!�$�(���"�#	�<�"�#	!"# #?�ก�OK����'� �
+ก��C'����)����'�����'� �� �#���	�� �
"�#�����
��K(�ก��C'�
�������'� ก��)�	�<�"�#	!"#��"#�����
��K����'� (��ก������'��������&������� !���+)��=�@�
 �$��%���
#�@'� &!��ก��
@��+���กW�#��
'	����'� �
+(���+�+��
�(�ก������'���#�
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